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Matrices y Determinantes
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Ensepuida se presentan cinco matrices de difereptestamanos:
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es una matnz de 2 ¥ 2 (cuadrada).
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Componentes de una matriz




Matriz ldentidad

Son matrices que estan formadas por solamente cero y unos, pero su
diagonal principal es la que debe tener solamente unos, solo pueden ser
cuadradas
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Propiedades de las matrices 2 —\'

Scan A, B v C tres matrices dem X n v sean o v 8 dos escalares. Entonces:
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A(-—IF—\D=A -

04 =10

A+B=B+ A (ley conmutativa para la suma de matrices)
A+ H+C=4+(B+ C) (ley asociativa para la suma de matrices)

ald + B) = ad + aB (ley distributiva para la multiplicacién por un escalar)
4= A4
(@+ B)A = ad + BA

Nota. El cero en la parte 1) del teorema es la matnz cero de m X n. En la parte i) el cero
a la 1zquierda es un escalar mientras que el cero a la derecha es la matriz cero de m X n.
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Operaciones Basicas con Matrices
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Traspuesta de una Matriz

La traspuesta de una matriz es cambiar el renglon por la columna, y se
representa por la letra T encima de la letra de la matriz
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